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Mémo exoplanete

Introduction

[ QARSS RS OS YSyY2 Sail @Sy daSfectudelNd dne éqyife deY A & & A 2
quatre «missionnaires> du club Albiréo 78, dont font partie deux membres du G$TIMS

Au cours de cette mission, detransits ReXoplanétes ont pu étre observés et il nous a
aSY0fS dziAfS RQSONARNB dzyS LIN®OSFRIMSY duiz dzNJ £ S
souhaitent «i SY G SNJ ©.Q @Sy (i dzNB

/'S R20dzYSyid yQI LI} a L32dz2NJ 2062SOGAF RSeufil ANB ¢
guide pratique, en quelque sorte uneckeck list>, qui, si elle est suivile maniéere
rigoureuse, garantitINS & 1) dzS £ mnm: £ Q20aSNBFGA2Y RQdzy G

/' § R2Odzy Sy (isept thiaphtcsh Odzt § Sy

1. Le choix de la gible»

2. Les conditionR Q2 0 & S &IB matékie? y

3. La prise de vue

4. Le paramétrage du logiciel Muniwin pour la création ddéight curves»

5. [ QSy @2A RSa R2yySSa |dz aAdS RS fQ9¢5
6. La check list

7. Conclusion

1 Le choix de la cible

[ § aA0GS RS f Q9 tafabaded dsidchdtestablSnient tifdkigePprédieusd pour
fl LINBLINIGAZ2Y RS fF &A2ANBS RQ20aSNBIGA2Yy Si

http://var2.astro.cz/ETD/

{dzNJ £ I LI 3S RQI OO degaittpredictiohsk Ij dzSNJ ddzNJ £ Q2y 3t S

ETD Exoplanet Transit Database

http://var.astro.¢z/ETD

ETD - Exoplanet Transit Database

Observers community | How to contribute to ETD | Model-fit your data | Transit predictions |
KEPLER Transit predictions | KEPLER Candidates | CoRoT Transit predictions | CoRoT Candidates
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Lapage suivante apparait

Observers community | How to contribute to EID | Model-tit your data | Iransit predictions |
KEPLER Transit predictions | KEPLER Candidates | CoRoT Transit predictions | CoRoT Candidates

Your ELONGITUDE (in deg): 4 0° - 360°

Your LATITUDE (in deg): 49 90° - 0° - -90°

Available predictions: (UT evening date)

2014-01- 22, 23, 24, 25, 26, 27, 28, 29, 30, 31,
2014-02- 01, 02, 03, 04, 05, 06, 07, 08, 09, 10, 11,12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22,

User defined time span: From: YYYY-MM-DD Till: YYYY-MM-DD

Transits predictions for ELONGITUDE: 4° and LATITUDE: 49°

OBJECT BEGIN CENTER END D v DEPTH Elements
(UT/h,A) (DD.MM. (UT/h,A) (min) (MAG) (MAG) Coords
UT/h,A)

Kepler-4 b 15:39 24.01. 17:46 19:54 255 12.6 0.0009 sigig-g§2277+;'~21346*5
o s e

WASP-33 b 16:36 24.01.17:58 15:18 163 8.3 0.0151 21132-22357].38é-2198669t5
Bndiddet oo B8 LW DE: +37 33 02.5

HAT-P-32 b 16:33 24.01.18:06 19:40 186.5 1129 0.0215 3442044637+2.150008%
And 81°E ool SESW DE: +46 41 16.8

56682.1900 5668 48 56682

O2 NNE & L2 vy RelorgitufieR > NS4 &zNB 8J RA YA S $S a
A S nopecX Af yQSad LI a ysoOSaal AN

A ANV NA A

Lf S$ad LI2aaArofsS RESKERGAAWI { Riesyd, RGBS VLA 2S

Les résultats sont ensuite présentés de maniére assez claire, en mentidesatmansits

RQSE2 LI I y3§ i S ahedes @ Ndalkbaitf d8 ilieu ét 8edfin du transit, ainsi que

la durée totd ST I YI 3y A { dzRpoforR&urn € Rz 20ANI Sy a3 i df 15 | y 3
donné cidessus, Kepletb a une profondeur de 0,0009 mag et HAF 6 RS H&mHmMp X
GAOPSYSYidG O2yasSAtfsS RS RSOdzi SNiahg 9SO RSE& LINR T2

La derniére colonne présente les coordonn&eS f QS U2 At S (odele pathtaged & S NI
sur votre «carte du cieb et votre télescope.
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Lf yS @2dzza NBadS Criiledzat déj diquer sud Koreh chdixNDags® 0 NB
exemple, nougprendrons WasgB3b (nousreviendrons plus en détail au chapitBeLa prise
devued dzNJ f QdziAf A&l GA2y LJX dza LINED&aZS RS 0Sa R2y

Observers community | How to contribute to ETD | Model-fit your data | Transit predictions |
(EPLER Transit predictions | KEPLER Candidates | CoRoT Transit predictions | CoRoT Candidates

WASP-33 b (And)

RA (J2000): 02 26 51.08, DE (J2000): +37 33 02.5,
V = 8.3 mag. dV = 0.0151 mag, duration = 163 minutes
Computed for user defined orbital elements

Per = 12198669 d, TO(HJD) = 2454163.22373 | compute

La case €ompute» vous permet de connaitre, pour les 365 joangenir,les prévisions
R Q 2 rgadidB pour votre étoile sélectionnée

+2(GNB OK2AE ReaYyQE RskdfIS dzS & I datBler/sir Yotrehldgiciel astro
(prism, carte du ciel, Theky, .. )

[ QA Yl 3S LiesSds 8sf abiBrisie partir du DSS (DeeSBkyey) et a pour champ
Mp Q- MmpQ®
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21S38 O2V RAGA 2 Velile iRabfied & SN GA2Y

21[ S f ASdz RORDIYA SINKE (Mt&reSa Bic dINNB Tgiddn 6iél S RO
OASY VY2AN YIQOSHIGG AT .dNakge$» D NB I (akGphigstes R Q

réalisé de nombreuses meswwéepuis son jardisituéen ville a 8nta BarbargUSA)

2.2leseeinga A dzy GNBA& o2y aSSAy3a Said (2dzEedNE dzy
la méme facgon, le seeing moyen constaté par Bruce pour desspte 30 a 60 secondes lors

de ses mesures en Arizona était de 3 arcéecsite dneteoblue», « astronomy seeing
vousdonneraSy F2y Ot A2y RS @20NB fASdz RQ20aSNDI (A2

http://www.meteoblue.com/en/france/weatherparis/seeing

2.3 Letélescope Un200mm [8 poucespermet deY S & dzNB NJ f Sxdplaiehes lgsa A (G & |
plus lumineux @ dza ImdegRitude 12. Néanmoins, pour la grande majorité désansits,un
350mm (@2 pouces) oplus!!) sembleplus approprié.

2.4L.a @améra: une caméra CCD 16 bits est indispensapée ailleurs, deux paramétres sont
a prendre en considération

1 Des images ne peuvent pas étrdilisées en photométriesiles pixels définissane$
étoilesa SN yi t f Qlsyé duiesd Boddipauy ine aleul deNES535
ADU.

1 Dela méme facon, si le seuil denéarité de la CCD est atteintf( courbe de
rendement quantique de la CCDgs images ne seront pas exploitabl&ne bonne
NBEIfS RQIFLIINBEAYFGA2YS aix OS aSdzat yQSai
entre la moitié et les 2/3 de la valeur max soit entre 35000 et 43000 ADU

25LesfiltresL Qdzi At A al (A 2deé linkt€ dzy effdishde GoNl&en Ed&ctiah S
de la masse 'dir (absorption différentielldiée ala température des étoiles de référence et
de la cible).

Sif Qdzi A f A diltrellGANRYdzASBGEryps étéconsidéréecomme un bon choix par
défaut, les recommandations de Bruce Garyious conduisent suggérer la stratégie»
suivante:

T t2dzNJ £ S&a (St SaoO@4psucese dzi RdzOAf kalhYx¥2y RQdzy
with blue blocked) est le choix par défaut a privilégier
1 Les exceptions a cettégle sont les suivantes
1 Les observations a faible hauteur (aux environs des 30°)
1 Les observations lors de quasi pleine lune
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1 Dans les deux cas précédents, un filNéR (ear infrared) est largement
préférable

1 Si aucun des deux filtres CBB o&® Mk sont disponibles, ontilisera un filtre «R»,
sous réserve que le rapport signal/ bruit ssifffisant

Remarque la profondeur mesurable du transit se calcule avec la formule

simple «depth»=1/(S/B) Avec un rapport S/B de 100, on peugsurer un transit
de « profondeur» 0,01mag

Lerapport signal sur brui/B est également appelé SNIRfnal to noise ratiaf § 4.3.]

Pour les plus gros télescopes (600 mm f2iced TIMS, T6Q) le probleme se pose moins
le rapport S/Bétant de toute facon important. En conséquence, sur ces télescopes,
f QdziAft A&l GA2Y RQdzy FAL{GNS aSNI aeadGSYlFGAldzSa

2.6 [ Qtbguidage: f QI dzi23dzA R3S Sad SaaSydAlghi L2 dzN.
curves» de qualité.[ QA yde $aNtbgilidage estde rester sur le méme pixel tout au long

de la prise de vue et donc ne pas subir les différences de réporeseteent quantique)

d'un pixela l'autre...

3 La prise de vue

3.1 Affiner son choix b2dza | @2y a @dz | dz LINBG YeARSNJI f @OICLIA
pourlechoidRS t QSE2LX ' ys8iS X alAa Af Sad AYLERNIIY
suivants.

 Letempstotaldelaprisedevie £ S aAGS RS fQ9¢5 y2dza R?2
auquel il convienR Q| 2 2 dzii SNJ | dz Yukhe/hkuyedmiht lestrarfsiSedaM® &
heure apré}, afin de« caler»la ligne de base du transitatérialiser les gliers avant
SG FLINBa S GNrXryaradov SG RQFTFFAYSNI fSa

 La hauteur de la prise de vusif Q2y NBLINBYR f QSESYLX-S
33b est idéalement placée avec des hauteurs allant de(@8butde transit) a 71°
(fin de trangt). Par contre, Kepler4db, avec une hauteur de fin de tranaitl5°, sans
02 Y LJG S N3upplerkeftde® S &G LI & dzy. OK2AE 2dzRA OA SdzE

NG 3
R2YyYy

3.2Le choix du temps de pose

[ § OK2AE Rdz GSYLa RS Lk2asS Sad OFLAGIETE LI dzNI
de chargement des images sur une caméra CCD est au minimum de 10 sec. Si le temps de
pose est court, dé Q2 NRNBE RS on aS8S0 LI NI SESYLX S5 wmko F
AYF3Sad | O2yGNINR2X &aQAf Sad GNRL f2y3 on
gualité, rejetée par la suite lors du traitement entrainera utrau » sur la dight curve» et
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dzy S LISNIS RQAYTF2NXNIGA2Y &aA OSGGS AYIF3AS &asS a
compromis consiste a choisir des temps de pose entre 1 et 2 minutes, taespectant le
critere suivant.

I 2YYS y2dza  QlF @2y a RALG DB SRBEYVMR BHIUE6523%1z0 dzy
sachantj dzZQA f Sad A RS lalimit®d linksdité deNaiCBMhoRkd: syaaace de

prise de vues va sans aucun doute durer plusieurs hellrest indispensable de prendre en

compte la variation du flulADUS & RS & QI & & dzZNB NJ |j dzGuicodsdiyla LIA E S ¢
soirée en fonction déa variation @ K I dzii SdzNJ RS  QSd«afmassy. 0 Ay Tt dzSy O

Lesseuk calculs que vous aurez affectuer au cours deotre séance d prise de vues sont
les suivans:

Max Pixebk=Max pixel X (Airmass/Airmassz)expe/3)

Et Airmass= 1/SIN{lreur)

Exemple endébut de soirée, pour une haute#tlRS H A c 0 & 2 AitmasizdeS O
2905 2y YS&Adz2NBE &dzNJ f QS @@sact uBe valdubde @ax pixel? dzNJ dzy ¢
de 35000 Si & hauteur maximum atteinte H@st proche du zénith au cours de la soirée

(airmas =1), on obtient une valeur Max pixetle 71 565 soit une étoile largement

saturée. Il conviendra de réduire le temps de paseé dzNJ & QF 8 adzZNSNJ RS y S
partie des prises de vue.

S
C
~

Une feuille «excel» jointe a ce document vous perméta de réaliser facilementces
calculs.

3.3 Focus estil nécessaire de rechercher un focupatfait » ?

|- @

Figure 10.01. Sharp image, slightly defocused image and greatly defocused image. The inner
photometry aperture has been adjusted to include 98% of the total flux. The stars have FWHM of 2.7,
4.3 and 0.5 pixels. Cmax = 31, 10 and 6.9 kct.

Nous ne sommes pas dans le domainefd®@A YI ISNAS 2dz £ NBOKSNI
FWHM est un objectif. Les trois imageslessus, tirées du livreedBruce Gary, montrent

j dzQ S gcalisaftiEgérement (image 2), on réduit de mare significative le Cmax (

Pixel max), ce qui évitera la saturation lors du passage a la plus grande hauteur de
fQsi2AtS OAo6f S
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3.4FWHM:

La recherchede la meilleure FWHM QS & G LJ- & Il eglyconBeii &S weatalleF d

avec une FWHM de l'ordre de 3 a 5 pixels pour les cibles faiblement lumine&ekza 1j dzQ L
mag 10)et de 5 a 15 pixelpour les plus lumineuses, sans pour autant voir apparaitre

I'ombre du miroir secondaireLasurveillance du focus iatervalles régulies (toutes les

20 minutes envirory)  LJ- NJ f Q Ad¢ la BAKK SR ihdispeNsabldne dérive de la

FWHM peuts 4t NE dzy AYyRAOFiSdz2NJ RS fI LINBASYyOS RS
miroir. En tout état de cause, si un réglage @uddza & QlF 8§ NB ySOSaal AN
refocalise en utilisant la valeur de FWHNEterminée en début dsoirée,
O2ZNNAISS RS tF @FfSdz2NJ RS fQFANNI &&D

FWHMh2 = FWHMh1x (AirMas®$2/AirMasshi)exp(1/3)

Exemple: en début de soirée mesure une FWHM de 4 pixelspour une hauteur de
20° (airmass =3). Si la cible passe au zénith pendant le transit, la FWHM hwdegrait
étre proche de 2,8 pixelsFWHMO0= 4X(1/3)exp(1/3) )

Lafeuille «excel» jointe a ce document vous permettde réaliser facilement ce calcul.

3.5Le choix du binning :

[ S aSSAy3 Y2eSy &adz2NJ @2GNB f ASdz RQ206a&SNDI {
expérience ou de prévisions olstees sur le site « mebblue » Sachant que pour

réaliser une mesure de photométre y dzi Af AASN} dzyS C21a RS f
peut en déduire le binning a utiliser.

9ESYLX S Y tS aS8SAy3a vyzeSy RS @20NB fASdz RQ
(angle vu par un pixel) ne doit pas dépasser 3arcsec/FWHM= larcsec.

[ QS Oliérinafé Xe votre matériel peut facilement étre calculé par la formule
S'HnctkCx @S0 tridrAattsS RQdzy LIA.BSdspixelA ONRY
de votre caméra font 5 microns et que la focale du télescope est de 2000mm,

f OSOKI yi3NI 2KGASpal NODASOd 5Fya OSG SESYLX
préférable, mais le binning 2X2 est dans ce cas acceptable.

Un autre cas ou le binning 2X2 est préférable est celuietnps de pose tres coufte

GSYLlA RS OKFNBSYSyldy 3R QudzyuS Siavilr 31Sdz SiyNBo AFy2yAra
binning1X1)

3.6 Auto guidage les prises de vue vont durer sans doute plusieurs heures, et pour
eviter une « rotation » du champ ayant pour conséquence des erreurs dans la mesure du
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Tt dzE RS f QS likdntiehdrdd redhdche N §tdiiSgride le plus prés
L2aaAoftS RS tQSi2AftS OAofSo

3.7Flat , darks, biasous ne reviendronsas sur les différentes facong déaliserles

flatsdarks etbiasy F Aa OSGGS SdOF LIS Sad AYyRAALISyalofsS
j dzI £ A ( Ssoinez!céttd BtEp& prévoyez une série (en nombre impair pour les

OF f Odzt &4 RS YSRAIFIYSU RQSY@PANRY Hp FiEldaz mn,

3.8 Premiére imageVotre soirée dbute, vous avez effectué les premigegylages.
Votre logiciel (NRA &YX / /5 a2FGX alEAY 5[ X0 R2A0G @2 dz
la suivante

% Maxim DL Pro 5 - M3-016L e
Fle Edt View Analyze Process Fiter Color Plug-n Window Help

== ME D M & Q[00% -] K2 WH S Bt AEQ® @l BR0 DRE= s

M3-016L.ft |

M3-016L it == F=n =

or (X= 718,Y= 602), Rad= 6, RadZ= 14

4634 000 Magnitude ~ 17.985
gmum 14130000 Intensity 81755734
m 298.000 SNR 344 481
385.000
e 1041380 Bad Avg 317.878
v 2006 718 Bad Dev 22326

Centroid  (X= 718022 Y= 602526)
663 Flatness

FWHM 1.66¢ 0.031

Mode [fpotue - rg;;z':g"” Calbrate <<
Magnitude Caiibration

Intensty  [70300.—5] Bdract from image
Eposwre [11 =] _ Setfrom FITS
Magnitude |17.5 -5

Spatial Calibration =
Pielscale X 2101 P [

Diagan:
Y 2101 o

Right-click for options, or rol mouse wheel to zoom. CTRL or SHIFT for more options. 3326x2504  400% (719, 602) i 4694.000
f ] woss | |

12/06/2014

Vous retrouvez les informations suivantes

FWHM

{bw ONILILIRZNI aAadylf oNHAG O2yFT2NX¥S t Q20
ValeurmaxietminRSa LIAESt & t f QAY G SNRARSdz2NI Rdz LINBY.
[ YIF3yAGdzZRS RS fQSi2AfS

Photométrie: le premier cercla unrayonR QSY ANRY o F2Aa fI C2 |
de prendre en compte 99% du flux

1 Le fond de ciel (entre le deuxiemelettroisieme anneau) ne doit comporter aucune
étoile

= =4 4 -4 4

3.9Laméthode :

© - Bruno Dauchet
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U Effectuer une premiere prise de vue (temps de pose entre 1 et 2
minutes)

U/ KSNOKSNJ £ S F20dza LISNXYSGiGlIYyld RQ2060G 8
Mp LAEStaz Sy F2yOwikzy RS I fdzYay?
Vérifierlef dzE 200 Sydz 6@l £ SdzNJ Rdz LIWESt S
Calculer leltix atteint lors du passage a la plus grande hau(turille
de calcul excel)

U Ajuster si lesoin le temps de pose pour éviter la saturationset
rapprocher du lux max, (tout en restant dans la limite de linéarité de
la caméra) pour obtenir le meilleur rapport S/B

& LINsGazx Af yS @2dza NBa(S queljus) |j dzQt

S
Rdz ( Ndge/pauk viote gonguy) ni 2 dzNJ

o o
N
Q)
Q¢ wn
c:

xR I+
v N

4 e paramétrage du logiciel Muniwin »

Il existe plusieurs logiciels permettant de réaliser des réductions photométriques et de
tracer des dight curves» (maxim DL, Calaphot, Muniwin). Miwin semble bien adapté et
ONBE I 0ABSYSyYyduAAKY LIAT O Rispdaniisshiasipesonnd est
indispensable (le tutoriel est bien réalis€). Nous en détaillerons quelques aspaptesi

Le logiciel (gratuitpeut étrel St SOKI NBS &t :f QF RNSaasS adz gl yi

http://sourceforge.net/projects/cmunipack/files/

La derniéere version estkunipack 2.0

Le tableau de bord du logiciel se présente de la facon suivante

Project Frames Reduce Plot Tools Help

CeR ad+ExQ L EVORA= View

E

[ S LINAYOALIS S8§& RRyza ApféeatBdNE SRS A OL v

4.1 Paramétrage:

V@
Cet icbne vous permettra de paramétrer votre logiciel en fonction de vos prises de

vue.Nous détaillerons eapres quelques réglages essentiels

4.1.1Star detection

© - Bruno Dauchet
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E_] Project settings

= Project 'qatarl B_verif' Star detection
Camera
Gaussian filter
Source frames
—_—— Filter width (FWHM) 3.00 * Default: 3.00
Calibration

Star detection Minimum brightness

Rhatametny Detection threshold 400 | Default: 4.00
Matching
Light curve Sharpness limits
Find variables Minimum sharpness | 0.20 | Default: 0.20
Observer < =

Maximum sharpness | 1.00 ~ Default: 1.00

Files and directories

Roundness limits
Minimum roundness |-1.00 ~ Default: -1.00

Maximum roundness | 1.00 Default: 1.00

Le parametre 4ilter width (FWHM)» est particulierement important et doit étre ajusté en
fonction dela FWHM de/os images

4.1.2Photometry:

E_J Project settings DS

= Project 'qatarlB_verif' Photometry

Camera

Apertures
Source frames
0 4 Radii of the apertures (1-12) for object brightness measurement (pixels):
Calibration

Biar didediion Aperture #1 (200 5 #5 (709 5 # 1800 =

Photometry #2 (273 [ #6 927 5 #0 2164 =
Matchi : - :
REng #3382 [ #7 (1182 = #11 (2564 2
Light curve

-~

Find variables #5271 ] #8 1473 ] #12 3000

Observer Background

Files‘and directories Size of the annulus for background level measurement (pixels):

Inner radius 8.00 > Default: 20.00

Quter radius 12.00 : Default: 30.00

[ S OK2AE RS YOI WISINDIEHZNIBNS LJ2 Y RSNI y i LJdzA & |j dzQ A f
du traitement. Par contre, le choix ddQ L Yy S NJ S (i », palnilsSméebuieldiRfiéndade

ciel (background) est primordid. 2 dza NB GASY RNRyYy A LJ dza G NR & dzN.
faire a ce stade.

4.1.3Matching: les paramétres par défaut peuvent étre dans un premier temps conserves
=+ B X O

particuliers.

[ 84 vdzd GNB 2y3tSia &dASryia yQlYsy

© - Bruno Dauchet
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4.2 Traitement:

Cet onglet vous permettra de traiter de maniere automatique les six onglets
suivants:

‘/ o D £ PR (Transformationau format de travail, correction de date et
heure, correctiorde dark et flat, photométrie, corrélation entre imagesnatching»)

Remarque Muniwin travaille avec des fichie«sfit(fits) ».Si vous travaillez avec Rrism»il
vous faudra au préalable convertir vos fichiergpa», en «.fit ».

Vous pouvez agiguer vos corrections de dark et flat de maniére indépendante et utiliser
ensuite les onglets

Remarque si au cours da¢ matchingn G NRLJ RQA Yl &S aNBIPSWR NN 2 S
« paramétrage» et modifier les parametres (readars, identification stars, clipping factor)

4.3Light curve:

4.3.1 Préambule

Avant de procéder a la réalisation de lght curve», il nous faut revenir sur les criteres derer
et outer radius backgrounsl

Faire ur double clic> sur une imag de la séquence matching». En sélectionnant %ools, quick
photometryn = LJdzZA & Sy Of Aljdzt yi &dz2NJ f QSG2AfS OK2A&aASIT
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. Frame #57 - preview = | B R

Frame View Tools Help

Frame €| 571115 & | Zoom @ Q &
750 800 ; 850 30 . |lQuick photometry X

Aperture radius
7.09
Sky inner radius
10.00
Sky outer radius
14.00
Results
Max. pixel = (797, 487)
Max. value = 13363.4 ADU
Background = 155.4 ADU
FWHM(X) = 2.2 pxI
FWHM(Y) = 2.1 pxI
FWHM = 2.2 pxl
Net intensity = 74164.0 ADU
Noise = 242.6 ADU
S/N ratio = -24.9 dB
Brightness = 12.82 mag

©

Legend
FWHM: red circle
Aperture: green circle
Sky: blue annulus

AAAAA

9y NBIINRIyYyd OSGGS A Yl 3StackdroDioyappsraits llicongehdriRdey 0 R S:
choisir des rayons excluant toute étoild. SGGS NBYF NJdzS & QI LIJX AljdzS S3l

comparaison (€omp») et vérification («heck»), dont nous reparlerons apres.

Nous avons vu au chapitre4d Photometry» que les parameétres du Background» étaient
LINENEIf Sa® {Asx SyREDDAMROR SO DOBERFTOMBSORS LINB
le «backgromdn = @2dza RSAST Y2RAFASNI OS& LI NI YSGINBa Rl
calcul

Background
Size of the annulus for background level measurement (pixels):
Inner radius 10.00 : Default: 20.00
Quter radius 14.00 * Default: 30.00
| fﬁhi:\
Puis onglet ensuite relacer le «matching»

[ Q T | LISNIdzZNE NI RAdza n
f Q2NRNBE RS o F2Aa fI C2
et « aperture radius »= 7.09).

Sad (St ljdzQAat O2yGASyd s
l a Sad dzy SessupNBWHMe22y y' S | LJl

N2dza LI2dz@2ya S3FtSYSyid NBYLI mdndeS dohng br@aledr duM&S y' s (i NB
LWESt n RS fQSiz2AafsSo
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De la méme facon, le rapport signal/bruit (S/N ratio) est indiqué dans la fenétre de droite. Il est
exprimé en décibel, unité peu pratiqugie la feuille excel jointe vous permet de transformer en S/B
et en «depth ».

Le« S/N ratio» est indiqué avec un signe-®, qui est a ignorer. (Le rapport S/B est toujours
supérieur a 1, en conséquence, la valeur en db est toujoosgive.)

432[ QdziAf A&l GA2Y RQdzyS Si2AfS FNLAFAOASEES

[ GSYLINI GdzNE RSa KIdziSa O02dz0KSa RS f QF (Y2 aLIKSE
yQSald LI a K2Y238yS Si tSare ®itrdinedt S phédonedlel dé A 2 v &
«scintillation » de toutes les éiles du champ de prises de vue, de maniére totalement aléatoire. Le
FIAG RS OK2AAANI L) dzaASdzNA Si2AftSa RS Oedseld NI Aa;
phénomeéne.] QSGdzZRS (GNBa RSOFAffSS RS . NUzOS DldE YSyi
permet de réduire de moitié la perturbation due a la scintillation.

i’ 7 Project settings 2
= Project 'qatarl B_verif' Light curve
Camera =
v| Allow using an artificial comparison star
Source frames

Calibration
Star detection
Photometry
Matching
Light curve

4.3.3les reglages de lalight curve» :
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N/ Make light curve 22

-Process

@ all frames in current project

selected files only

[] Compute heliccentric correction values
[¥] Compute air mass coefficients

[] Show raw instrumental magnitudes

Object - designation | qatar 1B More

- right ascension 30203 [h m s]
- declination  +6 30 56 [+td m 5]
Location - name  Pic du Midi More
- longitude 02038 E [d m s E/W]
- latitude 430203 N [d m s N/S]

E | Concet || appy |

[

Muniwin permet de créer des lkight curves» soit en magnitude différentielle, soit en magnitude
| 642t dzSd 5 | -gedsud oG Erevohdfuse cdibe de magnitude différentigliglet
«show raw instrumental magnitudesdécochég

4.3.4 choix des étoilesvar » «comp» et «check»

Unpremier conseil qui vous simplifiera grandement la recherche de vaegteur vos
images est dealer votre caméra sur ord.

Le deuxieme conseil (qui est un impérdt)f est de choisir des étoiles decemp» et

« checkn R2 Y f QA Y RABY esk Jrochd 2 dizf dueNtoile var».

Le principe de la mesure demagnitude différentielle) Said RS YS&adzZNBENJ £ QSC
cible (warn 0 S UG €o@Ei 20Njfd& A SadG Rlya €S Ora RS I Y
moyenne des étoiles gomp»). On peut dnc penser que la magnitude de< étoiles

«compn Y QI LI & RQAYOARSYyOS® / Suibigielechox dgg2 dza |

« apertures radius», «inner et outer backgroune étaient uniques. Il est donc conseillé de

choisir desttoiles «comp» et «check» dont la magnitude est plét proche @ celle de la

cible. Ce travaipourra étre effectué en amont de la séance de prises de vues.

Le choix de 4 a 5 étoiles de comparaison semble un bon compromis.

De la méme fagon, 2 étoilescheck» (qui permettent de confirmer que les étoilecamp»
ne sont pas des variables» est un bon choix par défaut.

On obtient aprés la sélection une image commdeassous
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Puis le tracé de lalkght curve»

[ QSY NB I A &G NB Y $yhit .txR FilesT sayaousieNdettradie tfRnsmettre vos
YSadz2NBa t f Q9 ¢ Saprésu?akiit de N@tyrdde Xidbikr, dAnk le décodage
est expliqué dans le tutoriel Muniwin
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